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IV. ULUSLARARASI GEBZE TEKNIiK UNIVERSITESI
KELEBEK ROBOT OLiIMPIYATLARI

GizGi iZLEYEN KATEGORISIi

=> Belirtilenler sadece “Cizgi Izleyen” kategorisi icin gegerlidir. Bu kurallarin

disinda genel kurallar da dikkate alinmalidir.

=> Gebze Teknik Universitesi Robotik ve Otomasyon Kuliibii gerek gérdiigii

takdirde kurallari dedistirme hakkina sahiptir.

=> 5846 Sayili Fikir ve Sanat Eserleri Kanunu geregince GTU Robotik ve

Otomasyon Kuliibline aittir.

GOREV TANIMI

Cizgi izleyen kategorisi dahilinde robotlardan, siyah pist Uzerine beyaz veya beyaz pist
Uzerine siyah c¢izgi ile tarafimizca tasarlanmis olan parkuru en kisa surede ve en az ceza
puani ile tamamlamalari beklenmektedir.

ROBOT OZELLIKLERI

1. Robotlar 250 mm ene, 350 mm boya ve 200 mm derinlige sahip kutuya sigmalidir.
2. Robotlarin sahip olduklar toplam agirlikta herhangi bir sinirlama yoktur.
3. Robotlar otonom olmak zorundadir.

PARKUR OZELLIKLERI

1. Parkur siyah pist Uzerine beyaz ya da beyaz zemin Uzerine siyah bant ¢ekilerek

olusturulmustur.

Parkurun yol genigligi 470 mm ve 600 mm arasindadir.

Parkurda gizgileri olusturan bantlarin genigligi 18 mm’dir.

4. Parkurlarin imalati asamasinda parkurlarin genel yapisini bozmayacak sekilde
degisiklikler olabilir. Bu degisiklikler yarisma éncesinde yarismacilara bildirilecektir.
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BASLANGIC
1. Pistte bir adet baslangi¢ cizgisi bulunmaktadir.
2. Yarismak igin hazir halde bekleyen robotlar bu baslangi¢ gizgisinin gerisinde
beklerler.
3. Hakemler tarafindan verilen isaret ile yaris baslar.
4. Bagslangig isareti verilmesine ragmen robotlar hareketsiz kalmaya devam ederse

tekrar baglangic yapabilir.

5. Her bir robotun 3 adet baslangi¢ sansi vardir. Robotun 4. Kez baslangi¢ yapmasina
izin verilmez.
6. ilk baslangigta herhangi bir ceza puani veriimez.
7. ikinci ve Giglincl baslangi¢ durumunda ise 10 saniye ceza puani alarak baglar.
(Tekrar baslatmadan 6nce teknik mola hakkini kullanabilirler.)
TEKNIK MOLA
1. Yarnismacilarin 1 adet teknik mola hakki vardir ve 3 dakikadir.
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Hakemler tarafindan gerek goérilen yerlerde kullanilabilir.

Teknik mola kullanilirken kronometrelerde tutulan zaman durdurulur.

Hakem gozetiminde ve yarisma alanindan ¢ikmadan kullanilabilir.

Yarisma sirasinda robotlar Uzerinde lastik, teker ve pil degisikliginden bagka bir
degisiklik yapilamaz. Robot gévdesinin degistiriimesi gibi fiziksel gériinim
degisikliklerinin hepsinde robot diskalifiye edilir.

DiSKALIFIYE DURUMLARI

1.
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3 dakikalik ¢agri suresi gegmis olmasina ragmen yarisma alaninda bulunmayan
robotlar diskalifiye edilecektir.

Yaris pistine kasith olarak zarar veren robotlar diskalifiye edilecektir.

3 kere baslangi¢ hakkini kullanmasina ragmen hala harekete baslayamayan robotlar
diskalifiye edilecektir.

3 mudahale hakkini kullanmis olmasina ragmen yarigmaya devam edemeyen
robotlar diskalifiye edilecektir.

5 defa yoldan ¢ikmis olmasina ragmen hala yoldan ¢ikan robotlar diskalifiye edilir.

YARISMACILARIN SIRALANMASI

1.
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Yarigsmacilarin hangi sira ile yarigsacagi, yarisma gununde ¢ekilen kura ile
belirlenecektir.

Yarisma zamana karsi yapilacaktir.

Yarig boyunca sure hesabi, hakemler tarafindan kronometrelerde tutulacaktir.
Bir yarismacinin toplam puani “pisti bitirdigi stre ile ceza surelerinin toplami” ile
belirlenecektir.

En duslk toplam slireye sahip robottan baslayarak siralama olusturulur.
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6. Pist sonu puanlari ayni olan yarismacilar arasindaki siralamada en az ceza puani
alan yarismaci daha oncelikli olacaktir.

7. ki yarismacinin pist bitirme siireleri ve ceza puanlari esit ise hafif olan robot daha
oncelikli olacaktir.

8. Eger iki robotun agirliklari da esitse yarismaya ilk kayit yaptiran yarismaci dncelikli
olacaktir.
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ORNEK PARKUR

e Etabimizda kesik gizgiler, zikzaklar, cizgisiz yollar, kesik-daginik gizgiler ve diz gizgiler
bulunmaktadir.

e 90 derecelik donusler ve/veya dairesel ddonigler bulunmaktadir.

e Pistte kutu engeli bulunmaktadir. Kutu engelini algilayan araglarin yan seride gegmesi
beklenir.

e Pistte sekiz adet yol ¢izgisini dikine kesen ¢ift ¢izgiler bulunmaktadir. 1 nolu ¢ift gizgiden
robot saga dénerse 2 nolu ¢ift gizgiden sonra diz devam etmesi gerekmektedir. Robot, saga
dénmek yerine diz devam ederse 3 nolu ¢ift ¢cizgiden sonra sol tarafta gitmesi beklenir. 4
nolu ¢ift cizgiden sonra aracin ¢atlin sagindan veya solundan yola devam etmesi beklenir. 5
nolu ¢ift cizgiden sonra aracin kesikli cizgileri takip ederek yoluna devam etmesi beklenir. 6
nolu ¢ift cizgiden sonra spiral seklindeki yolda en az 1, en fazla 2 tur atmasi gerekmektedir. 7
nolu ¢ift cizgiden sonra arag diiz veya sagdan yoluna devam etmesi beklenir. 7 nolu gift
¢izgiden sonra diz devam eden arag 8 nolu ¢ift ¢izgiden sonra aracin zikzaklari takip ederek
yoluna devam etmesi ve bitis alanina ulagsmasi beklenmektedir. 7 nolu ¢ift ¢izgiden sonra
saga devam eden aracin yoluna devam etmesi ve bitis alanina ulagsmasi beklenmektedir.

e Etap sonunda slreye “Bitirme Siresi Saniye * 0.35 * Mlidahale SayisI” kadar saniye
eklenir.

CEZALANDIRMA

Robota mudahale edildiginde sure durdurulur, parkura hakem isaretiyle robot geri konulur ve
sure tekrar baslatilir. Robot bir engeli ilk seferinde gecemezse engelin gerisine konur. Ayni
yerde ikinci hatay tekrarlayan robot engelin ilerisine konur. Robotun konulma yerleri
degerlendirme hakemleri tarafindan belirlenir.

e Robotun Baglamamasi

o Hakem isaretinden sonra 5 saniye icerisinde baslamayan robotlar hata yapmis sayilir. Her
hak kullaniminda robotlar ceza alir ve mudahale edilmis sayilir.

e Robotun Durmasi o Robotun 10 saniyeden fazla durmasi durumunda robot ¢izgiden
sapmis sayilir ve asagida belirtilen durumlar gecerli olur.

e Parkur Sonunda Durmamasi

o Robotun tamami beyaz renkli bitis bélgesinde olmalidir ve tasmamalidir. Robot bu alandan
disari tasarsa bir miidahale daha yapmis kabul edilir. Bu miidahale toplam haklardan
sayllmaz.

e Diz Cizgi
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O Robot gizgiden saptigi noktaya konulur. Bu durumda robot ceza alir ve midahale edilmis
sayilir.
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e Kesik Cizgi

o Robot saptigi ¢izgiden bir sonraki kesikli ¢izgiye konulur. Bu durumda robot ceza alir ve
mudahale edilmis sayilir.

0 Son kesikli gizgide sapan robot bir 6nceki kesikli ¢izgiye konulur. Bu durumda robot ceza
alir ve mudahale edilmig sayilir.

e Zikzaklar o Robot saptigi zaman zikzaklarin basladigi yere konulur. Bu durumda robot
ceza alir ve mudahale edilmis sayilir.

e Kesik Daginik Cizgiler o Robot saptigi zaman kesik daginik ¢izgilerin basina konulur. Bu
durumda robot ceza alir ve mudahale edilmis sayilir.

e Dik Dénusler o Robot keskin donUsleri gerceklestiremezse dénisin 400 mm gerisine
konulur. Bu durumda robot ceza alir ve midahale edilmis sayilir.

e Cift Cizgi o Robot saptidi zaman cift ¢izginin basina konulur. Bu durumda robot ceza alir ve
mudahale edilmis sayilr.

e Cizgisiz Yer o Robot saptigi zaman cizgisiz yerin 150 mm gerisine konulur. Bu durumda
robot ceza alir ve midahale edilmis sayilir.

e Spiral

o Robot spiralde beklenilenden fazla tur atarsa ceza alir ve midahale edilmis sayilir. Robot
spiralin bittigi noktaya konulur.

Robotlardan beklenilen tur sayisi 1 veya 2’dir. Robotlar 2’den fazla tur atarlarsa
beklenilenden fazla tur atmis sayilirlar. 1 turu tamamen tamamlayamazlarsa 1’den az tur
atmis sayilir.

o Robot spiralde beklenilenden az tur atarsa spiralin baglangicini belirten ¢ift gizginin basina
konulur. Bu durumda robot ceza alir ve mudahale edilmig sayilr.

o Robot spirale girmezse ¢ift gizginin basina konulur. Bu durumda robot ceza alir ve
mudahale edilmis sayilir.

e Yanlis Yola Girme

o Robot yol ayriminda yanlis yola girerse yol ayriminin 150 mm gerisine konulur. Bu
durumda robot ceza alir ve mudahale edilmis sayilir.

Kutu Engeline Carpma o Robot kutu engeline ¢arparsa engelin 200mm gerisine konulur. Bu
durumda robot ceza alir ve mudahale edilmis sayilir.
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